
1 

附件 5： 
 

四川省高等职业院校 

创新发展行动计划项目申报书 

（虚拟仿真实训中心） 

 

申 报 院 校：    成都工贸职业技术学院     

合 作 单 位： 山东诺博泰智能科技有限公司  

项 目 名 称： 工业机器人虚拟仿真实训中心  

举 办 单 位：        成都市教育局         

填 报 日 期：   2017 年  5  月  24  日    

 

 

四川省教育厅 制 

二○一六年十月 
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填 报 要 求 

1. 本申报书适用于虚拟仿真实训中心项目（XM-7）。 

2. 申报书的各项内容要实事求是、真实可靠，文字表达要明

确、简洁，所在学校应严格审核，对所填内容的真实性负

责。 

3. 填写文字内容的字体为仿宋_GB2312，字号为小四，行距

为固定值 16 磅，表中空格不够时，可自行拓展加页，但版

面要整洁规范。 

4. 本《申报书》限用 A4 纸张双面打印填报，封面之上不得

另加其他封面。《申报书》左侧装订，一式三份连同电子文

档一并报送至省教育厅高教处。 

5. 本表中签字盖章需齐全，若无或不齐全则作自动放弃处理，

教育厅将不予受理。 
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一、实训中心基本情况 

虚拟仿真实训

中心名称 
工业机器人虚拟仿真实训中心 

负责人 罗悠燕 职称/职务 

高级讲

师/电气

工程与

自动化

系主任 

联系方式 13880247742 

联系人 刘万龙 职称/职务 

高级讲

师/教务

科长 

联系方式 13980006549 

虚拟仿

真实训

中心 

专业

教师

基本

情况 

 高级 中级 其它 总人数 

人数 5 12 1 

18 占总人

数比例 
27.8% 66.7% 5.5% 

实训

中心

人员

信息 

姓名 年龄 
专业技术
职务 

承担教学/管理任务 专职/兼职 

罗悠燕 47 高级讲师 系主任 专职 

刘万龙 36 高级讲师 主任协助 专职 

李珊珊 34 讲师 教务科长 专职 

陈盛 33 讲师 双师型教师 专职 

唐涛 42 讲师 双师型教师 专职 

吕宇 32 讲师 双师型教师 专职 

刘小棠 36 讲师 双师型教师 专职 

江艳华 36 讲师 双师型教师 专职 

安莉莉 31 助理讲师 双师型教师 专职 

杨涛 29 讲师 双师型教师 专职 

杨旭 31 讲师 双师型教师 专职 

金艳艳 30 工程师 双师型教师 专职 
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唐敏 33 讲师 双师型教师 专职 

姜赟 31 讲师 双师型教师 专职 

李正江 49 
高级工程

师 
诺博泰董事长 兼职 

周宇航 38 
高级工程

师 
技术总监 兼职 

李浩 34 工程师 技术支持 兼职 

王为民 37 工程师 技术支持 兼职 

实践

教学

情况 

实践课程名称 
面向专业

数 

实践学生人

数/年 
实践人时数/年 

工业机器人技术

仿真实训 

1工业机器

人技术 
50-100 72 学时/人/年 

工业机器人技术

实训 

1工业机器

人技术 
50-100 96 学时/人/年 

工业机器人电气

维护实训 

1工业机器

人技术 
50-100 48 学时/人/年 

工业机器人电弧

焊应用实训 

1工业机器

人技术 
50-100 48 学时/人/年 

工业机器人搬运

码垛应用实训 

1工业机器

人技术 
50-100 48 学时/人/年 

工业机器人拆装

与维修仿真实训 

1工业机器

人技术 
50-100 72 学时/人/年 

工业机器人工装

夹具仿真设计 

1工业机器

人技术 
50-100 48 学时/人/年 

工业机器人工作

站仿真设计 

1工业机器

人技术 
50-100 48 学时/人/年 

自动化生产线仿

真实训 

1工业机器

人技术 

2电气自动

化技术 

150-250 72 学时/人/年 
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智能制造生产车

间虚拟仿真实训 

1工业机器

人技术 

2电气自动

化技术 

150-250 48 学时/人/年 
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二、中心建设内容 

中 

心 

建 

设 

概 

况 

一、建设基础 

1.我院电气工程与自动化系于 2016 年开设工业机器人技术专业，并于同年建

成工业机器人实训中心，该实训中心采用德国 KUKA 工业机器人，占地面积 600

平方米，设备总值 640 万元，配置工业机器人虚拟仿真实训机房、基础实训功能

区、电弧焊应用实训功能区和搬运码垛实训功能区，其中虚拟仿真实训机房已配

置 KUKA SimPro 和 ABB RobotStudio 两款专用仿真软件。同时该系其他专业实训

设备完善。可以为虚拟实训中心的建设、完善提供强有力的软、硬件支撑。拟将

工业机器人虚拟仿真实训机房独立，并进一步建设成为工业机器人虚拟仿真实训

中心。 

2.实训中心建成后，已承接多次相关企业和兄弟院校的参观、考察、交流等

活动，在本地区行业中有较大影响，并为兄弟院校专业建设和实训室建设起到了

示范引领作用。 

3.学院校园网络覆盖各部门，具备足够网络带宽和大型存储空间，实现 WIFI

全覆盖。可为实训中心运行与教学资源网络共享提供稳定有力的基础条件。 

4.实训中心目前拥有专职教师 11 名，企业兼职教师 4 名。师资队伍业精技勤，

结构合理，多名教师曾参与工业机器人虚拟仿真科研项目，另有教师曾多次参与

工业机器人国赛执裁。可为实训中心提供强有力的师资队伍保障。 

5.我院高度重视工业智能制造的发展趋势，积极探索智能制造/工业 4.0 环境

下的专业建设与教学开发，重点改革实训教学的思路和方法、整合实训教学资源、

改进实训教学模式。可以为实训中心提供足够的教研、科研项目，深度挖掘实训

中心更多的功能，并保证实训中心的建设。 

6.我院与山东诺博泰智能科技有限公司开展有深度合作，正在筹建融产、教、

学、研一体的二级学院，以期实现深度产教融合，联合打造西南地区最大规模的

工业机器人培训基地。该项目的建设将进一步带动实训中心的建设。 

 

二、建设必要性 

充分利用虚拟仿真实训，虚实结合，可在保证安全的前提下有效突破现实局

限，降低成本。 

1.真实实训存在安全隐患。尽管机器人工作站在实训和工作中都配备有安全

装置并制定有安全规范，但工业机器人在目前的技术条件下仍无法充分保证人员

和设备安全，存在安全隐患。利用虚拟仿真实训在达到同样教学效果的前提下可

完全避免安全问题，使实训过程更加安全、可靠。 

2.真实实训建设成本高。工业机器人在目前仍是高价值设备，加之单一的工

业机器人根本无法满足工作与教学的需要，必须在其基础上进一步加装工装夹具

及安全装备，实施系统集成后才有实际意义，使建设成本进一步提高。同时，考

虑目前工业机器人品牌众多，且应用范围大，真实实训不可能全面覆盖。虚拟仿

真实训既可完成同样的教学任务，又能有效降低成本，实现绿色、经济实训。 

3.部分实训项目不可逆。在工业机器人拆装、维修实训过程中存在设备损坏

的隐患，同时某些部件的拆装过程不可逆，造成在真实实训条件下教学成本过高，

或者无法完成。虚拟仿真实训却完全可以实现这些实训项目的教学，同时又不会

造成次生问题。 

4.培养学生良好的职业素养。利用虚拟现实技术还原实际工作环境，为学生

提供比真实实训条件更贴近实际工作的学习环境，以利于学生职业素养的养成。 
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5.拓展学生双创能力。由于工业机器人高技术、高价值的特点，学生或团队

在双创过程中，往往会由于缺乏资金和各方面资源而难以达到技术要求。但借助

虚拟仿真却可以很好的解决这方面的问题，使学生的双创能力在虚拟仿真实训过

程中得以拓展。 

6.工业机器人科研工作需要。由于科研经费与资源的限制，虚拟仿真几乎成

为工业机器人科研工作中不可或缺的重要条件，甚至在某些一般条件不可及的科

研项目中也是唯一的手段。 

7.虚实结合，远程共享。通过虚拟仿真实训中心的建设，利用已有的实训设

备实物与仿真系统结合，师生通过信息平台可共享课程教学资源。 

实 

践 

教 

学 

资 

源 

以培养学生综合设计和创新能力为出发点，通过校企合作的形式，结合企业

生产真实案例，依托虚拟现实、多媒体、人机交互、数据库和网络通讯等技术，

充分考虑智能制造/工业 4.0 环境下工业机器人技术专业的特点，在原有实践项目

的基础上增加虚拟现实、半实物仿真和虚拟仿真实训软件三类实践教学资源。 

一、工业机器人技术仿真实训 

1.实践项目： 

通过 KUKA SimPro 和 ABB RobotStudio 等工业机器人仿真软件，使学生可以

在虚拟环境下学习工业机器人的基础知识，进行基本的操作和编程练习。使学生

在真实实训之前就打好基础，尽可能避免安全问题和设备损坏。 

2.功能和效果： 

(1)学习工业机器人的基础知识； 

(2)练习工业机器人的基本操作； 

(3)练习工业机器人的编程。 

二、工业机器人技术实训 

1.实践项目： 

工业机器人操作、示教和编程的真实实训。 

2.功能和效果： 

(1)认识、了解工业机器人工作站； 

(2)学习工业机器人基本操作、零点和 TCP 等的测量； 

(3)练习并掌握工业机器人的编程，熟悉简单应用。 

三、工业机器人电弧焊应用实训 

1.实践项目： 

工业机器人电弧焊应用真实实训，包含熔化极惰性气体保护电弧焊(MIG)和

非熔化极惰性气体保护电弧焊(TIG)。 

2.功能和效果： 

(1)认识、了解工业机器人电弧焊工作站； 

(2)学习工业机器人电弧焊应用； 

(3)认识、了解 MIG 与 TIG 工艺及要求。 

四、工业机器人搬运码垛应用实训 

1.实践项目： 
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工业机器人搬运码垛应用真实实训。 

2.功能和效果： 

(1)认识、了解工业机器人搬运码垛工作站； 

(2)学习工业机器人搬运码垛应用。 

五、智能制造生产车间 

1.实践项目： 

以虚拟现实的手段创建生产工业机器人的智能制造生产车间，使学生可以在

虚拟环境下参与整个智能制造车间的构建和运行。 

2.功能和效果： 

(1)认识智能化车间，分析布局，参与工作任务，了解智能制造； 

(2)激发创新意识，启迪创新思维，培养创新能力； 

(3)实现各课程知识的综合与融会贯通，使学生受到更加有效的技能训练。 

六、工业机器人拆装与维护 

1. 实践项目： 

以半实物仿真的手段，使学生可以在虚拟环境下拆装、维护工业机器人； 

2.功能和效果： 

(1)认识工业机器人机械、电气构造； 

(2)掌握主流工业机器人的拆装、维护技能； 

(3)掌握半实物仿真的应用。 

七、机器人工作站及工装夹具设计 

1. 实践项目： 

以仿真软件的手段，学习各类机器人工作站及工装夹具的设计； 

2.功能和效果： 

(1)掌握三维建模、仿真软件的操作使用； 

(2)熟悉机器人工作站及工装夹具的设计原则、流程和方法。 

实 

践 

教 

学 

平 

台 

一、信息平台功能 

1.虚拟现实教学及服务： 

中心将建设智能制造生产车间虚拟现实设备，提供现场教学，使学生可以在

虚拟环境下参与整个智能制造车间的构建和运行。 

2.半实物仿真： 

以半实物仿真的手段，使学生可以在虚拟环境下拆装、维护工业机器人。 

3.虚拟仿真练习： 

以仿真软件的手段，学习各类机器人工作站及工装夹具的设计。 

4.项目考核： 

    中心将建立能根据培训层次进行自动组题的考核平台，可进行远程及现场考

核。 

5.系统管理： 

平台具有严格的网络权限控制及监控，确保系统的正常运行，此外，平台具

有在线和离线以及交互教学服务。 

6.教学资源共享： 

通过网络技术，实现教学资源的校内、外共享。 

二、信息化设备 

我院工业机器人实训中心为虚拟仿真实训中心提供软、硬件支持，校园网络

为虚拟仿真实训中心提供网络基础。平台共享有虚拟现实、半实物仿真和虚拟仿

真软件三类实践教学资源，在仿真机房的基础上从硬件和软件两个方面进行信息
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化设备的建设，最终建成工业机器人虚拟仿真实训中心。 

1.在原有基础上增加投入，建设虚拟现实系统 

在仿真机房原有配置服务器与大型储存设备的基础上，增加必要的硬件，保

障虚拟教学平台的运行和网络应用；采用台式计算机与移动工作站相结合的方式

构建，既保证机房内的操作，同时也可以保证半实物仿真的顺利实施。 

2.购置满足工业 4.0 要求的虚拟仿真系统所需软件 

如 DASSAULT  SYSTEMES（达索系统）的 PLM  V6 教育软件包等符合工

业 4.0 要求的软件。 

三、网络与信息安全及管理 

1.建立用户身份管理、认证和计费管理系统，提供用户认证和权限等级识别； 

2.具有网络防病毒、信息过滤和入侵检测功能；实现网络的安全运行、管理

和维护； 

3.教学平台可搭建虚拟工作场景，完成综合性实训项目，可通过配置、连接、

调节和使用虚拟实训仪器设备进行实训； 

4.信息平台具有信息发布、数据收集分析、互动交流、成绩评定、成果展示

等功能。 

合 

作 

企 

业 

概 

况 

和 

参 

与 

程 

度 

山东诺博泰智能科技有限公司是一家国内领先的，提供机器人本体研发制造、

机器人系统集成与行业应用、机器人行业人才培训的技术型公司，能为客户提供

规划、设计、制造、安调、工艺、维护、保养等全面解决方案。作为高新技术企

业，诺博泰与北京航空航天大学共建有工业机器人技术应用联合研发中心，拥有

工程技术研究中心、机器人信息服务平台、自动化研究实验室。公司以技术创新

作为企业发展的推动力，承担了多项工业机器人、自动化装备领域的科研项目，

自主研发专利 58 项，其中有 6 项核心技术的发明专利。 

我院与山东诺博泰智能科技有限公司开展有深度合作，于 2016 年正式签订战

略合作协议。目前正在筹建融产、教、学、研于一体的二级学院，以期实现产教

融合，联合打造西南地区最大规模的工业机器人培训基地。 

同时我院还与西门子（中国）工业自动化集团、库卡机器人（上海）有限公

司、费斯托（中国）有限公司、广州市风标电子技术有限公司、成都环龙智能设

备有限公司、成都阜特科技股份有限公司等多家企业开展合作，共建有西门子先

进自动化技术联合示范实训中心、工业机器人（KUKA）实训中心、电子仿真学

习工作站等实践教学条件。 
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实 

践 

教 

学 

和 

管 

理 

队 

伍 

优秀的教学与管理队伍是虚拟仿真实训中心建设与管理的重要保障。中心建

设了一支学历层次高、专业业务扎实、教学和科研水平高的老中青结合、职称结

构合理的优秀实训教师队伍和教学管理队伍。其中，专职教师11名，兼职教师4

名，涵盖了电气自动化、电子信息工程、计算机技术及机械工程等多个专业。 

专业教学团队仅在2015年9月至2016年9月期间，有7篇自然科学与技术类论文

公开发表，3项国家级技术专利（发明）获批，1名教师获西部地区职业学校电工

电子类职业技能竞赛电气安装与维修项目优秀指导教师称号，1个成都市维修电工

技能大师工作室成立，《高职院校自动化类专业实践教学体系与实训基地建设研

究》课题获批立项。 

特 

色 

与 

创 

新 

工业机器人虚拟仿真实训中心的特色与创新之处可概括为： 

一、积极探索智能制造/工业4.0环境下的专业建设与教学开发。我院高度重

视工业智能制造的发展趋势，积极探索智能制造/工业4.0环境下的专业建设与教

学开发，重点改革实训教学的思路和方法、整合实训教学资源、改进实训教学模

式。中心的建设无论从软、硬件的投入，还是教学资源的建设上，都充分考虑智

能制造/工业4.0的引入。 

二、基于工业机器人技术专业本身的特点，构建多层次的虚拟仿真实训与创

新体系。中心建设的“专业基础-----专业综合----教学科研创新”虚拟仿真实训教学

体系改变了传统的以单一功能为主体的实训教学体系建设模式。同时，将教学、

科研和创新平台结合为一体，提供了教学实训、教师科研、师生创新的综合功能。 

三、开放共享打造虚拟仿真实训教学的良性互动机制。虚拟仿真实验中心在

建设之初就确定了开放共享的理念和机制。鼓励教师、学生进行虚拟仿真模型、

系统和项目的研究及开发。虚拟仿真实训中心软硬件平台的开放性，课程资源在

校内专业之间良好的共享机制成为工业机器人虚拟仿真实训中心的重要特色，也

为中心今后的发展提供了良性互动机制。 
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三、资源共享情况 

目

前

实

践

教

学

资

源

共

享

的

范

围

和

效

果 

虚拟仿真实训中心在建设虚拟仿真实训平台和课程资源时，充分工业机器人

技术专业融合多专业知识的特点，优化整合实训室资源，完善中心实践教学体系，

构建功能集约、资源优化、开放共享、运行高效的专业实训、科研和创新实践平

台。目前虚拟仿真实训中心教学资源共享的范围主要包括： 

一、虚拟仿真实训项目专业间共享：已在我院电气自动化技术、工业机器人

技术、建筑智能化工程技术实现了虚拟仿真实训教学资源的共享。每年参与实训

学生人数约500人，实训人时数约17.4万。 

二、虚拟仿真实训资源支持科研、创新活动：中心为相关专业的课程设计、

毕业设计、各类竞赛、创新创业等课外实践活动提供软、硬件支持；为教师的科

研项目、师生的科技创新提供良好的支撑，实现了教学与科研的共享。 

三、社会服务效益明显：在面向全院进行资源共享的同时，也面向社会进行

资源共享，除满足我院学生的正常实训教学外，历年来还承接了大量企事业单位

的职工培训，充分发挥了社会服务职能。另外，在承办和协办国家级、省级、市

级、区县级各类竞赛的同时，彰显学院的办学实力和品牌。 
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进

一

步

实

现

共

享

的

计

划

与

安

排 

1.虚拟仿真实训项目共享范围与建设同步 

该项目预计 2016 年立项，2017 年持续建设，并于 2018 年建成。在未来的两

年内，将新建至少一个面向对象的实训平台，增加 10-20 个以上的虚拟仿真实训

任务。随着上述虚拟仿真实训资源的建设，共享范围也将同步扩大。最终实现在

我院各二产类专业群的共享。 

2.校内外共享同步 

项目规划建设的所有虚拟仿真实训教学资源将全部支持网络环境的远程访

问。也就是说在我院智能制造专业群共享的教学资源也将同步实现校外共享。 

3. 虚拟仿真实训教学管理资源的共享 

除了服务二产类专业虚拟仿真实训教学，项目的网络教学管理资源未来还将

服务于三产类专业，形成全院统一的开放式虚拟仿真实训教学管理机制。 
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四、条件保障 

基

础

条

件 

一、仪器设备配置情况 

1、工业机器人实训中心，该实训中心采用德国KUKA工业机器人，占地面积600

平方米，设备总值640万元，配置工业机器人虚拟仿真实训机房、基础实训功能区、

电弧焊应用实训功能区和搬运码垛实训功能区，其中虚拟仿真实训机房已配置

KUKA SimPro和ABB RobotStudio两款专用仿真软件。拟在工业机器人虚拟仿真

实训机房的基础上建设工业机器人虚拟仿真实训中心。 

2、已有西门子先进自动化技术联合示范实训中心等10个实验实训室，配备多种仿

真软件等资源。 

3、实训中心每年均投入一定的经费用于仪器设备的更新改造，保证每年10%的仪

器设备更新。 

二、环境与安全 

1、中心现有实训室、办公室环境整洁，水电、照明符合国家安全标准。实训大楼

内装有自动消防装置，每个实训室都配备有灭火器；实训室的电线（动力和照明

线）电缆（网线）规范有序，并采用防火材料。 

2、实训室有专人负责安全工作。各实训室均有明确的安全责任人，有安全工作记

录并定期进行检查，中心负责人定期检查安全工作，并做到如有问题及时整改。 

三、运行与维护 

各个实训中心和学习工作站内的各类仪器设备，由系部进行管理，教务处、

后勤处等多个职能部门进行监管。实行每日使用记录，每周巡查和检修通报，每

期集中清查维修制度，多措并举，形成了一套完整的运行、维护及政策制度支持。 

经

费

保

障 

学院及系部每年向实训中心头图专项经费，用于实训中心的建设并保障日常运

行。 

1.软、硬件的添置与开发 250 万元； 

2.环境升级改造 20 万元； 

3.管理与设备维护 30 万元； 

4.教学开发 20 万元； 

5.师资培训 20 万元。 
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五、审核意见 

申

报

单

位

审

核

意

见 

 

 

 

 

 

 

                                 

 

签字（公章）：  

年    月    日 

申

报

单

位

主

管

部

门

意

见 

 

 
 

 

 

 

 

签字（公章）：  

年    月    日 

省
级  

专
家  

组
评  

审
意  

见  

 

 

 

 

 

（此栏学校不填） 

 

 

 

 

 

专家组组长（签字）： 

年    月    日 
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教
育  

厅
审  

批
意  

见  

 

 

 

（此栏学校不填） 

 

四川省教育厅 

年    月    日 

 

 


